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図 6.5 フォトセンサー [28]
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図 6.6 鏡と反射鏡の相対距離とフォトセンサーの出力 (A. Takamori et al.)



94 第 6章 試作機の伝達特性測定
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図 6.14 並進の振動検出器の感度特性

10-12

10-10

10-8

10-6

10-4

10-2

100

A
ng

ul
ar

 n
oi

se
 in

 P
SD

 (
ra

d/
H

z1/
2 )

100 101 102 103 104

Frequency (Hz)

PZ

OL

 Piezo Accelerometer
 Optical Lever

図 6.15 角度揺れの振動検出器の感度特性


