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共振器長し の とき 共振条件 は
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L = n x き こ た × 年
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KA GRA を 初め と し た 動波 望遠鏡で用い られな

鏡は
、
地面振動 が 揺れを 抵減 する ため に

振り子 などの 防振 され て いる
、

→ 何 も し て い ない と
、
常に 共振器長 が 変化

→ 共振状態 を 保たない
→ 共振器 の 長 ±走 制御 する 必要 が ある
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雅状態 を 保っ には
または レーザー 光の周波数
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透過点強度 では 共振器長 の訛 に対して

線形 な 変化 を し て くれない
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・ 位相 変調 ( PM , Phase ModularNon)
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