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Items to be investigated 

o Lock acquisition senario 
 グリーンで腕をロックしてから最終的なロック状態に持ち込むまでの

手順 

o Green　Lock Requirement 
 - グリーンで腕をロックしたあとの腕の安定度の要求 
 - グリーンでの腕のフィネス 
 - グリーンレーザーの周波数雑音・位相雑音 
 - 他 

o Green　Lock Design 
 上記要求を満たすためのgreen injection systemのデザイン 
 - SHG生成 
 - green周波数安定化・heterodyne PLL 
 - Coating design 
 - Injection Alignment / Mode matching 
 - 他 

o Application of comb laser 
 Greenの代わりにcomb laserが使用できるか、そのメリットは? 
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